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Календарпый учебный график по дополнительной общеобразовательной программе <<Робототехпика>> на 202З-2024 учебный год
Объединение: кРобототехника>;
Год обучения: 1-й год обучения;
Группа Nл: 1 .l ;

Педагог: Саральпова Ирина Анатольевна
Количество учебньн недель: 36 недель;

Количество учебньгх часов в год: 72 часq'
Режим проведения занятий: l раз в неделю по 2 часа;

расписание:

fieHb неде;Iи Время проведения

Вторник l5.00 _ 15.35

15.45 _ lб.20

|. тс
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.Щата
проведени

я

Форма
занятия

Кол-во
часов тема занятия

Место
проведения

1 05.09.202з теория 2 Введепие. Правила ТБ в

работе с конструкторами.
кабинете робототехники при мБудодцт

Каб 106

2 теория 2 История рzввития робототехники в мире, России.
робототехника и её законы.

мБудоддт

Каб 106

практика

19.09.202з теория 1 мБудо ддт

Каб 106практика l Предварительный контроль.

4 26.09.2о2з теория 1 мБудо ддт

Каб 106

практIiка 1 Исследование основных функций и параметров работы
мотора.

мБудо ддт

Каб 106

5 0з.10.202з теория 1 Изуrение механизмов.

практика 1 Сборка простейших механизмов с испопьзованием
кулачков, червячпой передачи и коронное зубчатое колесо-

6 l0.10.202з теория 1 Изучение процесса передачи движения и преобразования
энергии в машине. Идентификация простьtх механизмов,

работающих в модели, включая рычаги, зубчатые и

ременные передачи.

мБудо ддт
Каб 106

практика l Сборка простейших механизмов с использованием
кулачков, червячной передачи и коронное зубчатое колесо.

л}
Фактrrческая

дата проведения
занятшй

практика

12.09.202з

з Зrrакомство с коIIструктором Перворобот Lcgo WeDo

Знакомство с констр}ктором Перворобот Lego WeDo

мБудо ддт
Каб 106

Il



(

7 |1.|0.202з теория l Изучение процесса передачи движения и преобразования
энергии в машине. Идентификация простьD( механизмов,
работающих в модели, вIсtючzlя рычаги, зубчатые и

ременные передачи.

мБудоддт

Каб 106

,l Сборка простейших механизмов с использованием
кулачков, червячной передачи и Kopoнlloe зубчатое колесо.

8 24.10.202з теория 1 Изучение процесса передачи движения и преобрiвования
энергии в машине. Идентификация простых механизмов,

работающих в модели, вкJIюч l рычаги, зубчатые и

ременные IIередачи.

мБудо ддт
Каб 10б

практика l Сборка простейших механизмов с использованием
кулачков, червячной передачи и коронное зубчатое колесо.

9 теория мБудоддт

Каб l0бпрактика 2 Сборка простейших механизмов с использованием
кулачков, червячной передачи и коронное зубчатое колесо.

l0 07.1|.202з мБудо ддт
Каб 10бпрактика 2 Сборка простейших механизмов с использованием

кулачков, червячной передачи и коронное зубчатое колесо.
ll l4.1| .202з теория l Изучение датчиков и моторов мБудо ддт

Каб 10бпрактика l Использование чисел дJuI задаIIия звуков и дJ,lя задания
продолх(ительности работы мотора.

l2 2|.|1.2023 теория l Изменение поведения модели пугём модификации её
конструкции или посредством обратной связи при помощи
датчиков.

мБудоддт

Каб 106

практика l Установление взаимосвязи между расстоянием до объекга
и показанием датчика расстояния. Установление
взаимосвязи между положением модели и показаниями

(

з l . l0.2023

теория
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/lатчика накJIона.

lз 28.||.202з 1,с()рия 1 Программирование WeDo мБудо ддт
Каб 106практика l Промежуточная ат,гестация

05,12.202з теория l [{ифровые инструмсIlты,
Принципы работы.

технологические системы. мБудо ддт
Каб 106

практика l Сборка, программирование и испытание моделей.

l5 |2.|2.202з теория l Понятие случайного события.

практика l Интерпретация двухмерных и трехмерньн иллюстраций и
моделей.

16 19-|2.202з теория 1 I {ифровые инструменты, технологические системы. мБудо ддт
Каб 106практика 1 Использование прогрitп.tмного обеспечения для обработки

информации.
l7 26.12.202з теория l мБудоддт

Каб 106практика l Конструирование моделей роботов кТанцующие птицьп>

llJ 09.01.2024 теория l Оформление визуatльными и звуковьIми эффектами модели

роботов.

мБудо ддт
Каб 106практика l Конструирование модели робота <Умная вертушка)

l9 16.0|.2024 теория l Оформление визучrльными и звуковыми эффекгами модели

роботов.

мБудо ддт
Каб 106практика l Конструирование модели робота кОбезьянка

барабанщица>

20 2з.01.2024 тсория l Оформление визуальными и звуковыми эффектами модели

роботов.

мБудо ддт

l4

мБудо ддт
Каб 106

Конструирование и программирование заданных моделей
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практика l Конструирование модели робота кГолодный аллигатор> Каб 106

2l з0.01.2024 теория 1 Оформление визуальными и звуковыми эффектами модели
роботов.

мБудоддт

Каб 106практика 1 Конструирование модели робота (Рычащий лев>

22 06.02.2024 теория l Оформление визуальньши и звуковыми эффекталли модели

роботов.

мБудоддт

Каб l0б
практика l Конструирование модели робота (Порхающaц птица)

2з lз.02.2024 теория l Оформление визуальными и звуковыми эффектами модели
роботов.

мБудо ддт

Каб 106tIрактика 1 Конструирование модели робота (Нападающий)

24 20.02.2024 теория l Оформление визуальными и звуковыми эффектами модели

роботов.

мБудо ддт
Каб 106практика l Конструирование модели робота (Вратарь)

25 теория l Оформление визуitльными и звуковыми эффектами модели
роботов,

мБудо ддт
Каб 106практика l Конструт.rрование модели робота кНепотоп.rrяемый

парусник)

Zo 05.аз.2024 теория l Творческие проекты.
Знакомство с привычными
естественными ограничениями,
применения.

мех [измilми й
приIIципами

их
их

мБудоддт

Каб 106

практика l Сборка модели колеса обозрения.

27 |2.0з.2024 теория мБудоддт

Каб 106практика 2 Сборка модеrrи колеса обозрения. ИзучеIlие приIlципов
пониженной и повышенllой передач.

2,7.02.2024
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28 |9.0з-2024 теория l Знакомство с транспортными средствами,
преобразования энергии дJlя движения
средства на примере гоночньD( машинок.

механизмами
танспортного

мБудоддт

Каб 106

l Сборка модели карусели.
Сборка линии финиша и гоночных
использованием датчика движения.

машинок с

29 26.0з.2024 теория l Зttакомство с транспортными средствами,
преобразования эI{ергии для движения
средства на примере гоночных машинок.

механизмами
,гранспортного

мБудо ддт
Каб 106

прzrктика l Сборка Ilинии финиша и гоночных машинок с
использоваI{ием датчI{ка движения

з0 02.04.2024 теория l Проект кМой первый робот>. Создание собственных
моделей роботов и базовых прогрilмм. Разработка проекта.
Распределение по группilм. Формулировка задачи на

разработку проекта группе.

мБудо ддт
Каб 106

практика 1 Создание собственньж моделей роботов и базовых
прогрzlмм.

зl о9-04.2024 теория мБудо ддт
Каб 106практика 2 Создание собственньrх моделей роботов и базовых

программ

з2 |6.04.2024 мБудо ддт
Каб 106практика 2 Создание собственньгх моделей роботов и базовых

прогрzl]\tм.

зз теория l Защита проекта кМой первый робот
презентации дJIя защиты проекта.

)) Разработка мБудоддт

Каб 106

практика l Публичная защита проектов

практика

теория

2з.04.2024
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з4 з0.04.2024 теория l Разработка презентации для защиты проекта. мБудо ддт
Каб 106прак,l I,ilta l Разработка презентации для защиты проекта. Итоговый

контроль.

з5 07.05.2024 теория мБудоддт

Каб 106практика 2 Итоговый контроль.

зб 14.05.2024 теория мБудоддт

Каб 106практика 2 Выводы, обсуждения.

итого теория з2 72

практика 40


